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Descarga de Muro sobre Viga

Problema de estudio:

G . .,
| Consideracion usual:
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W=P+G

Se concentran las
tensiones en los
apoyos

En realidad la estructura trabaja
como un arco atensorado
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Descarga de Muro sobre Viga

Valores a determinar:

1) Maxima tension vertical sobre la pared.
2) Directa en la viga (por trabajar como tensor).

3) Tension rasante en la interfase.
4) Momento en el centro de la viga.

5) Momento méaximo en la viga y su ubicacion.
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Descarga de Muro sobre Viga

1) Maxima tension vertical sobre la pared

Def: el grado de concentracion de las tensiones verticales depende
de las rigideces relativas entre el muro y la viga

Donde:
Se defineR =4 H es la altura del muro.
t es el espesor del muro.
E,, es el modulo de elasticidad de la mamposteria.

I, es el momento de inercia de la viga.

E, es el modulo de elasticidad del hormigon.
Si la viga es muy rigida: R chico

Si la viga es muy flexible: R grande
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Descarga de Muro sobre Viga
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Descarga de Muro sobre Viga

La forma de las tensiones verticales depende de R:

— Para R >7 — descarga triangular  (vigas muy flexibles)

- Para 5<R<7 — descarga parabdlica (vigas relativamente flexibles)
- ParaR<5 — descarga cubica (vigas rigidas)
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2) Directa en la viga (por trabajar como tensor)

L tH

. . E
> Para determinar la directa define: K=—2——-—> N, =W- (a-v-K)
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* N, varia linealmente con K
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Descarga de Muro sobre Viga

3) Tension rasante en la interfase

» La tension rasante que se genera entre la viga y la pared debe
ser capaz de trasmitir los esfuerzos que se generan en la interfase
como resultado de la accion de arco.

Distribucién triangular. rR>7 — »

L Long. donde se trasmiten

1+BR 15 tensiones verticales

fméx

lo =

2-L Long. donde se trasmiten
1+B-R  1as tensiones rasantes
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3) Tension rasante en la interfase
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4) Momento en el centro de la viga

5) Momento méximo en la viga y su ubicacion

N
* Momento flector debido a las cargas verticales o el
r-l : Curva dependierite

Es maximo en el centro M, =W- 2" i\~ pemerde

e |
. - w "
Imponiendo equilibrio de fuerzas: 5= Afac Lyt l e
-® . ]
wib— 1y wiz

donde A es un coeficiente que depende de la forma del diagrama de tensiones.

w2
Combinando las 2 ecs: My, =Txr“ M, = W-r-L
4-%-(1+B-R)
Vimos anteriormente que:  f,; = %(1 +B-R)
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4) Momento en el centro de la viga
5) Momento maximo en la viga y su ubicacion

* Momento flector debido a las tensiones rasantes

Es maximo en el centro pero tiene
signo opuesto al generado por las N()
tensiones verticales: Nméx
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* Momento flector resultante: — My, =M, + My

Momento central: MC:W'(L'r_i'i'(g_g'g))‘(“'ﬁ'f{))
2-(+B-

El momento méximo en la viga se da aproximadamente a una distancia del apoyo igual

. . L . . I
a la distancia de contacto  lv=1; PR Como las tensiones verticales son transmitidas

por el muro se dan cerca de los apoyos, el momento flector es constante el tramo central.

El momento flector generado por las tensiones verticales a una distancia lv del apoyo es
igual al existente en el punto medio de la viga.

_ W-(L-r=2-d-(a-y-K))

Momento maximo: M i =
4-%-(1+B-R)
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Resumen para diferentes casos N es7 /

_ S<eer

L . ReF
*Casol: R<5 == Vigarigida (r=02 yA=025) \
w w
Méx=54(1+B.R)~[L—10-d~(0t—y~K)] Central:5.(1+B‘R)‘[L72‘5'd'(afy'K)'(l*’B‘R)]

*Caso2: 5<R<7 == Vigaflexible (r=0.25 y A=0.33)

w

e W _266-d-(a—r- W -25.d(o—v-K).(1+8-
My 75-33'(1+B'R) [L 2.66-d (0' Y K)] MCen(ralfsv(l_*_BvR) [L 25-d (0. Y K) (1+B R)]

*Caso 3: R>7 == Vigamuy flexible (r=0.33y A=0.5)

_wv
6-(1+B-R)

M, = JL=6-d-(o—7v-K)] Mcml=$-[L—3-d-(a—y~K)-(1+B-R)]
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MAMPOSTERIA CONFINADA

« Pafios de mamposteria confinados por elementos horizontales
y verticales de hormigon armado (o equivalente)

« Se evitan comportamientos fragiles y extensiones de grietas

« Se da mas rigidez a la estructura mejorando su comportamiento en
forma conjunta

+ Y, €s el 70% de los valores de la tabla 10 de la Recomendacion
(pag. 34)

« Los confinamientos deben conformar un reticulado espacial
sin barras con extremo libre (0jo con anclajes de armaduras)

+ Distinto (y mejor) comportamiento a cargas laterales (p.e.
viento) y asentamientos diferenciales en la fundacion
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MAMPOSTERIA CONFINADA

Areas y dimensiones de los paneles confinados:

(Tabla 13 de la Recomendacion)

< I<2-h

— Si h>15-1 mm) Colocar un confinamiento horizontal que
divida la altura del panel (6 con junta con
armadura equivalente)
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MAMPOSTERIA CONFINADA

Ubicacion de confinamientos verticales:

> en extremos de paredes perimetrales resistentes

> en intersecciones de paredes perimetrales resistentes
con otras (también perimetrales o interiores)

->Idem con paredes interiores resistentes

>Segun restricciones de area y dimensiones maximas
de paneles

> en bordes de aberturas (de paredes resistentes)

Ver exenciones (4.4.3.2. de la Recomendacion)
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MAMPOSTERIA CONFINADA

Ubicacion de confinamientos horizontales:

> en fundacion
> en cada entrepiso
> en techo

> intermedios seglin limitaciones de dimensiones de paneles

]

- en techos con inclinacién mayora 15°:

Ver prescripciones adicionales (pag. 42 de la Recomendacion)
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confinamientos.

MAMPOSTERIA CONFINADA

Procedimiento simplificado para valorar los esfuerzos axiales en los

Espesor de bielas
ficticias de
mamposteria:

1 .

10 de la longitud

s

de la diagonal
R R

Modelo estructural utilizado para el analisis de

porticos rellenos

MAMPOSTERIA CONFINADA

> Utilizar prescripciones de hormigén armado para los confinamientos

(en particular para anclajes y estribos)

Resistencia caracteristica del hormigon: >10.5Mpa

> Dimensiones de secciones de los confinamientos:
Ver 4.4.7.1 y 4.4.7.2 de la Recomendaciéon

> Procedimientos aproximados para determinar secciones de

armaduras:
Ver 4.4.8 y 4.4.9 de la Recomendacion

> Antepechos y dinteles:
Ver 4.4.11 y 4.4.12 de la Recomendacion
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MAMPOSTERIA CONFINADA

Zona do
aplastamianto
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Formacion de la diagonal en compresion y de la zona de
aplastamiento después del agrietamiento diagonal por

corte de un muro confinado

MAMPOSTERIA CONFINADA

* Es importante lograr un buen confinamiento de la
maposteria; para ello lo mejor es el procedimiento que

sigue:

1) levantar los paneles de mamposteria

2) colar los elementos de hormigon
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MAMPOSTERIA CONFINADA
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MAMPOSTERIA CONFINADA
> Método de Wood:

Basado en la falla por rotulas plasticas, segun las diferentes
relaciones de rigidez entre la mamposteria y los confinamientos

| Rotating rigid
rgion l

|
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l(S) ‘; 4L Imposed
P shear
# UTYT 4 strains
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MAMPOSTERIA CONFINADA
> Método de Wood:

. 8-M p-Yym
f -t-L?

Se define my como: |M 4

Donde:

M,= momento mas bajo que produce plasticidad en columna o viga
de confinamiento

f,= resistencia caracteristica de la mamposteria

t= espesor del panel

L=largo (en horizontal) del panel
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MAMPOSTERIA CONFINADA
> Método de Wood:

m, es un parametro que representa la relacion resistente
entre el marco de confinamiento y la mamposteria y segiin
su valor determina la forma de falla.

Si:

m 4<0,25 ——  Falla(DC) 6 (CC)
0,25 <m 4<1 —> Falla(SR)

my>l —» Falla (S)




f=r
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MAMPOSTERIA CONFINADA

> Método de Wood:

= 6o = 2.563m,% — 1.371m, - 0.406
8p = 0.45

.4 Made 1 Approximate Mode SR 1 Mode S
e I3 full erushing scrength i
0 Y A L I i L L] A, P ] I
.2 0.4 0.6 0.8 1.0 1.2
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MAMPOSTERIA CONFINADA

> Método de Wood:

Se corrige el valor de m con el factor 8, y se calcula:

_ MMy

m.=
C 8p

2

1
\/m7c+ﬁ

Luego se calcula ¢, como: ¢ps=

C

¢, es un parametro calculado para paneles cuadrados con vigas
y columnas de confinamiento iguales === si eso no se da,
se debe corregir con un factor A,

I=r
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MAMPOSTERIA CONFINADA

> Método de Wood:
Para esa correccion se utiliza el valor:

_ momento menor que plastifica la viga
Hp= momento menor que plastifica la columna

y se saca el valor de A, del grafico 1 ingresando por el valor de
m,, la relacion de dimensiones del panel (L/h) y el valor de p,

=== Tener en cuenta que:
Sin comentarios

Usar el grafico con los valores de
entre paréntesis

pp<ly L/h>1 — 5 Usarel grafico con la curva de =1

=
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MAMPOSTERIA CONFINADA

> Método de Wood:

Grafico 1
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MAMPOSTERIA CONFINADA
> Método de Wood:

Finalmente la fuerza F que resiste el panel confinado es:

4.
F:(d)sl—i’_zAd))( (M phmenor )+;6p'fk't'L

m

|

m=) En M, incluir el coeficiente de seguridad propio del
material de los confinamientos.




