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INSTRUCCIONES BASICAS
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» (Contactos
» Retencidn
» Contadores

» Temporizadores




INSTRUCCIONES BASICAS

» Load (LD)
>» examine if closed (XIC) _l l7

» Load Bar (LDB)

- oo 1/

» examine if open (XIO)

» Qut _Q_

» OutputEnergize
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Circuito con relé

| UUTPFUT
SW SWw2 COIL

_| | | | ( )
| |
Circuito creado

internamente en el PLC END
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Ejemplo
XIC
[:100 1:101 0:100
XTO 1 [—1 I ()
—l/[—
[End of Filel
OTE
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Contacto abierto

—l |— Network 1 Eﬁ'—'o%
0.0 10.1 Q0.0

Contacto cerrado
—— - )
_II / I_ -

Network 2 “:]-0%

Bobina de salida
END)

—( )



- JEMPLO - CONTROL DE NIVEI

> 2 entradas (NC)
» Cuando no estan
en el liquido estan high level
low level

en la posicion ON.

fill motor

FPLC

Drain
Dispensing ol from a tank

» 1 salida

» bomba



DEFINICIONES PROGRAMA
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Qoo Uoo0T 1000

Senales Direcciones o |
| | | ( )
Sensor bajo (entrada) 0000 A0
|
Sensor alto (entrada) 0001 i |'|| AN
- U500
Bomba (salidas) 0500 | O‘
END
Relé auxiliar (interno) 1000




- JEMPLO FUNCIONAMIENTO 1

True True True True True True False True True
N | | | O_

\_/ N @®s N

False True True ,
True True True True True True
O H—& s
I LN

END END END




- JEMPLO FUNCIONAMIENTO 2

False ﬂaET False False ﬁame False False ?Yue False
||O‘ ||_<>‘ |

True False False

False False

END END END




- JEMPLO ANIMACION

True True

high level
low |evel

fill motor




RETENCION (LATCH)

» Latch (L)

0000 0500
» SET
» OTL (output latch) @
0001 0500

» Unlatch (U)

» RES (reset) I@
» OTU (output
unlatch) m

» RST (reset)



RETENCION (LATCH) - PSIM
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OTL 1:101 0:100
oy 1L (L)
1:103 0:100
OTU 1L (L)
—(U)—

[End of Filel




RETENCION (LATCH) - STEP 7 (SIEMENS)
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Poner a1 (Set) Network 1 m]-o%
10.1 Q0.0
S BIT
4 o I_( S )
> 1
N ------
Network 2 Eﬁ-o%
Poner a0 (Reset) 0.3 0.0
——C(®)
:
%5 = Network 3 EE—%%
N

END)



- JEMPLO - ANIMACION

0000 0500




» Diversidad (fabricantes).
» up-counters (1,2,3...) (CTU, CNT, C, CTR)
» down counters (9,8,7,...) (CTD)
» up-down counters (UDC)
» high-speed counters (HSC, CTH) (hardware)
» Valores

» 0,9999 /-32.768, +32.767 / 0, 65535



RESET O DOWMN VYYYY

PULSE | ¥YYyYY _
RESET

0002 Q001
| |
|| CO00
0001 100 0003 UDEO00

1000

CO00 0500 0002

@

C000 0500
4
N/




1:100 TU-C1
1L AC 0
PR 10
1:101 C1
1L (RES)
CiCuU 0:100
11 ()
C1C2 0:101
11 ()
C1DN 0:102

11 ()



Contador adelante Contador adelantefatras
Crxx Crxx
—{CIOJ CTU —Cly CTUD
—R — CD
_{py -1k
— PV




- JEMPLO - ANIMACION




> 1 entrada logica (habilitacion).
» On-Delay timer (TON, TIM, TMRO)
» Off-Delay timer (TOF). Poco comun.
» Retentive or Accumulating timer (RTO, TMRA).
» Mantiene el valor actual.
> 2 entradas
» una empieza la cuenta

» limpia el valor almacenado en memoria (RST)



» Timers especiales que funcionan como contadores con
una base de tiempo elegible

» Incrementos : 1 ms a 1 s. Nombre refleja el
incremento:

» TMH (high speed timer).
» TMS (super high speed timer).

» TMRAF (accumulating fast timer).



IMERS - PSIM

00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

[:102 RTO0-T1
11 AC 0
PR o
1:103 T1
11 (RES)
T1EN 0:100
11 ()
T1DN 0:101
11 ()

[End of Filel
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Temporizador de retardo  Temporizador de retardo ala

ala conexion conexion memorizado
Texx Temw
IN  TON —|IN TONR
— PT — PT




- JEMPLO - ANIMACION




OTRAS INSTRUCCIONES
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» Comparadores
» Ejemplos (PSIM)

» Hojas de ejercicios

EQU RT LES
COA 0 COA 0 COA 0
= 0 > 1 < 4

EQ EQ LEQ
CoA 0 COA 0 COA 0
<> 5 => 1 {= 4
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http://www.plcs.net
http://www.sea.siemens.com/step

http://thelearningpit.com/plc/psim/doc/instructions.html
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