Sistemas Lineales 2 - Practico 7

Estabilidad BIBO

240 semestre 2013

1) Enlos siguientes sistemas, el bloque que se muestra en la figura 1.1 representa un retardo de duracién . Es decir y(¢) = x(t —1).
Para cada sistema, hallar la respuesta al impulso, la transferencia y decir si el sistema es estable desde el punto de vista

Figura 1.1: Bloque de retardo

entrada-salida (BIBO). Para los casos inestables, construir una entrada acotada con salida no acotada.
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2) Para los circuitos de la figura 2.1, decir si se trata de un sistema estable BIBO. Si es inestable, mostrarlo mediante una
entrada acotada con salida no acotada.
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Figura 2.1: Circuitos del problema 2
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3) Considere un sistema dindmico S descrito por:
%(1) + 200l X(8) + w3 x(1) = u(t), %(0)=x(0)=0, t=0

Donde wp >0y 0 < { <1, son pardmetros dados. Es decir, la ecuacion diferencial de arriba, con condiciones iniciales nulas,
describe la relacion entre la entrada o excitacién u y la correspondiente salida o respuesta x.

t
(a) ;Es posible la descripcion equivalente del sistema S via: S(u)(¢) = f h(t—1)u(r) dt por medio de alguna funcién h?
0

En caso afirmativo calcule dicha funcién.

(b) ;Es el sistema S BIBO estable?

4) Considere los sistemas S cuyas funciones de transferencia H = £ {h} son las que aparecen seguidamente.

(a) Determine en cada caso si el sistema es o no BIBO estable. Para cada sistema inestable, halle una senal u € £, tal
que S(u) ¢ Zoo-

1
I. H(s) =
(s) s2+1
1. H(s) L
. s) =
s2-1
1. H(s) S
. S)=—"—"—"—"——
$3+3s2+3s+1
1v. H(s) S
. S)=—F—F—""T"
s24+2s+1
1
V. H(s)=-
S
1
VL. H(s):—2
N
VIL. H(s) -1
. ) =——
s2+s5+1
s2+1
VIII. H(s) =

s3+3s2+3s5+1

5) Considere el circuito dela Figura5.1 con Ry = Ry = 10%2Q, C; =C, =1072F yL= 107'H ¥, determine si es o no BIBO estable,
tomando como salida y(f) = v2(#).
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Figura 5.1:



