
EXAMEN DE SISTEMAS LINEALES 1 – Febrero, 2000 

Problema 1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

a) Hallar los coeficientes de Fourier cn de la distribución periódica f(t) de la figura 1. 

(Sugerencia: derivar f(t) dos veces como distribución) 

 

b) Hallar N tal que 

 

c) i) Hallar la transferencia en régimen del circuito de la figura 2: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ii) Para 1=Rg dibujar los diagramas de Bode asintóticos correspondientes. 

 

d) Para 1=Rg , y tomando f(t) como señal de entrada al circuito, hallar una relación 

entre RC y T que asegure que los N primeros armónicos de la señal de entrada se 

atenúen en régimen, a la salida, menos de 1dB. 
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EXAMEN DE SISTEMAS LINEALES 1 – Febrero, 2000 

Problema 2 

 

a) Sea el circuito de la figura 1. 

 

 

i) Calcular impedancia vista )( jwZv y la transferencia  
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ii) Realizar los diagramas de bode de )( jwH , considerando : 
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iii) Evaluar  )( jwH  para 
τ

1
0 =w , 01 3ww =  y 02 5ww = . 

 

b) Sea la señal periódica de la figura 2. 
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  ∀n ≠ 0, los coeficientes de 

Fourier de la   señal de la figura 2. 

 

i) Hallar 0c , 1c , 2c , 3c , 4c  y 5c .  

ii) Se utiliza la señal de la figura 2 como entrada del circuito de la figura 1. 

Hallar una expresión la salida del circuito de la figura 1 en función de 

)( jwH  y de los coeficientes de Fourier de la señal de entrada, calcular 

nk los coeficientes de Fourier de la salida. 



iii) Para 
T

11
=

τ
 evaluar 0k , 1k , 2k , 3k , 4k  y 5k .  

 

En función de los resultados anteriores hacer las simplificaciones del caso          

asumiendo 1<<10, 3113 =πA  y  
τ

π
1

50*2 = . 

 

Sugerencia: dejarlo expresado en función de señales sinusoidales. 

 

 

c) Sea S la señal que se obtiene de la parte b) iii). En la figura 3 se encuentra el 

modelo del motor de inducción monofásico;  éste es alimentado por una fuente 

de señal de valor S. 

 

 
i) Realizar un diagrama fasorial 

ii) Calcular potencia activa y reactiva. 

iii) Compensar la potencia reactiva para que el factor de potencia sea 1. 

 

  R = 127 Ω 

L = 700 mHy 

 

 









 


