Nombre
Actividad Especifica

“Control de sillas motorizadas convencionales”

Proponente

Grupo MINA :: InCo

Responsable en
INCO o FING

Gonzalo Tejera Lopez

Objetivo

Capacitar al estudiante para que:
 comprenda los principios de funcionamiento de plataformas méviles.
* pueda resolver utilizando elementos de bajo costo problemas de la vida real.
* adquiera experiencia en sistemas de control, sistemas de tiempo real,
programacion concurrente y tolerancia a fallas.

Descripcién

En el afio 2012 la Facultad de Ingenieria firma un convenio de cooperacién con el
MIDES — PRONADIS para el apoyo en el desarrollo de un Centro Nacional de
Ayudas Técnicas y Tecnoldgicas, el mismo fue inaugurado en noviembre del 2014
siendo una de sus dreas de trabajo el Laboratorio de Ayudas Técnicas y
Tecnoldgicas gestionado por la UTU.

Desde este laboratorio que cuenta con docentes y técnicos en el drea de mecdnica
y electrénica se plantea la necesidad de profundizar en la motorizacion de sillas de
ruedas comunes (las cuales son recibidas mediante una donacion periédica por
ongs Noruegas). En este marco se realiza una acuerdo de trabajo con el
laboratorio donde los docentes de UTU participarian en el proceso de definicion
de la demanda y en el intercambio con los equipos de docentes y estudiantes
universitarios para poder avanzar en este tema, particularmente se definio
proponer en el marco de un médulo de extension el abordaje del tema de la
automatizacioén integral de la silla, otros equipos universitarios abordardn otros
componentes de la motorizacién que complementardn esta intervencion.

El laboratorio de ayudas técnicas nos plantea contribuir en el proceso de
desarrollo de:
* interfaces de bajo nivel con los motores para su control a través de un
dispositivo de cémputo
*  dotar de cierta autonomia de movimiento mediante la incorporacién de
sensores.

Poniendo a disposicion tanto sillas de ruedas como equipos, local y horas docentes
para intercambio con los docentes y estudiantes de facultad en los temas
mecdnicos y electrénicos que sean necesarios para complementar la intervencion
desde computacion.

Las actividades se realizan en grupos de no mds de tres estudiantes.

Evaluacién del médulo de taller: Reporte técnico + Presentacion oral (en el
laboratorio de ayudas técnicas).

El taller es dictado a través al menos una instancia semanal, obligatoria y
presencial, durante 20 semanas.

Aporte a / tareas
concretas del
estudiante

El taller permitird que los estudiantes puedan programar comportamientos para
resolver problemas tipicos de la robética movil, controlando los distintos tipos de
sensores y actuadores disponibles en el laboratorio de robética del InCo.




Carga horaria total

60 horas.

Carga horaria sem.

5 horas.

Fecha inicio

22 de junio (18hs) y 23 de junio (9hs), clases de presentacién. Laboratorio de
robética.

Fecha fin 9 de octubre.
Conocimientos ..

. Programacion.
requeridos

Cupo de estudiantes

Existe un cupo mdximo de 6 estudiantes.

Forma de Seleccién

Asistencia a clase de presentacion y sorteo.

Firma docente responsable
inco - fing




