Hoja de formulas — Lineas de Transmisién Sistemas Lineales 2, 2015.

Modelo infinitesimal;
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Ecuacion para la tension en la linea: a_g(z’t):RG'V(Z’t)+[RC+LG]6_\t}(z’t)+LC'a_t\;(Z’t)

Analisis con fasores en régimen sinusoidal: v(z,t)=R[V (z).e];i(z,t)=R[I(z).e™]

Constante de propagacién: y’=(R+jwL)(G+jwC)=Y.Z=(a+jf)

Soluciones en régimen: V(z)=V,e "'+ VZeJ'yZ;I(z)zZi.(Vlef”Z—V2 e’)
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Velocidad de fase: v ,=
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Coef. Reflexién: pT:VZ,eZV’: L 0
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_ . Z,+Z,tanhy(l-2z)
-7 Zz,+Z, . tanhy(I-z)

Impedancia vista hacia la carga: Z(z)
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Para una linea sin pérdidas: Z(z)=2Z,. — o] an f(1-2)
Zy+Z, jtanf(l-z2)
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|V(d)|max: *1Pr| siendo V(d)=|V1\.|1+pT.e72Bd‘
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Transformador de media longitud de onda: Z, =Z,
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Transformador de cuarta longitud de onda: Z in=7°
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Si y=jp entonces tanh(y)= -
e’ " +e

Instituto de Ingenieria Eléctrica, Facultad de Ingenieria, UdelaR.



