
Estudiante PGID Título de proyecto Supervisor/a
Bruno Ferrando P202501_1 Voto electrónico en Uruguay Carlos Luna
Juan Ignacio Medina P202501_1 Voto electrónico en Uruguay Carlos Luna
Micaela Vaucher P202501_2 Generación dinámica de mundos ficticios para Narrativa Interactiva Neurosimbólica Luis Chiruzzo
Santiago Silveira P202501_2 Generación dinámica de mundos ficticios para Narrativa Interactiva Neurosimbólica Luis Chiruzzo

P202501_3 Uso eficiente de GPU en estructuras jerárquicas de datos espaciales Eduardo Fernández

P202501_3 Uso eficiente de GPU en estructuras jerárquicas de datos espaciales Eduardo Fernández

Rodrigo Aguillón P202501_4 Gustavo Betarte

Ignacio Alesina P202501_4 Gustavo Betarte

Favio Cardoso P202501_5 Monitorización inteligente en redes de alta capacidad Eduardo Grampín
P202501_5 Monitorización inteligente en redes de alta capacidad Eduardo Grampín

Ian Arazny P202501_5 Monitorización inteligente en redes de alta capacidad Eduardo Grampín
Facundo Barboza P202501_6 “Extensión de funcionalidades al entorno de desarrollo de MateFun” Federico Gómez
Elizabeth Bennett P202501_6 “Extensión de funcionalidades al entorno de desarrollo de MateFun” Federico Gómez
Franco Lepratti Gilles P202501_7 Matías Richart

Joaquín Tomás P202501_8 Programabilidad de red para control de recursos en Cloud Computing Eduardo Grampín
Joaquín Mezquita P202501_8 Programabilidad de red para control de recursos en Cloud Computing Eduardo Grampín
Nicolás Temciuc P202501_8 Programabilidad de red para control de recursos en Cloud Computing Eduardo Grampín
Federico Galiano P202501_9 Extensión a la herramienta didáctica Mileva Federico Gómez
Damián Madeira P202501_9 Extensión a la herramienta didáctica Mileva Federico Gómez
Agustín Pomies P202501_9 Extensión a la herramienta didáctica Mileva Federico Gómez
Santiago Freire P202501_10 Sistema de archivos paralelo para computación de alto desempeño Sergio Nesmachnow
 Josefina Cardozo P202501_11 Redes neuronales para modelado y predicción de polución en entornos urbanos Sergio Nesmachnow
Carlos Musetti P202501_12 Sergio Nesmachnow

Matias Denicola P202501_12 Sergio Nesmachnow

Federico Beltrame P202501_12 Sergio Nesmachnow

Diego Helal P202501_12 Sergio Nesmachnow

María Pía Delgado P202501_13 Diego Vallespir

Nicolás Adriano Mayora 
Roth
Franco Leonardo Olivera 
Corrado

Generación de laboratorios de análisis forense digital y gestión de incidentes sobre Cyber 
Ranges
Generación de laboratorios de análisis forense digital y gestión de incidentes sobre Cyber 
Ranges

Maria Soledad Techera 
Alberro

Desarrollo de un modelo de Redes Neuronales de Grafo para la predicción de latencia en 
aplicaciones basadas en microservicios

Ataques adversarios a sistemas clasificadores y reconocedores mediante redes neuronales 
generativas antagónicas
Ataques adversarios a sistemas clasificadores y reconocedores mediante redes neuronales 
generativas antagónicas
Ataques adversarios a sistemas clasificadores y reconocedores mediante redes neuronales 
generativas antagónicas
Ataques adversarios a sistemas clasificadores y reconocedores mediante redes neuronales 
generativas antagónicas
Construcción de una herramienta multi-usuario y multi-proyecto para el soporte a la 
planificación y seguimiento de proyectos con la técnica de valor ganado



Federico Martínez P202501_13 Diego Vallespir

P202501_13 Diego Vallespir

Camilo Aramburu P202501_14 Disuasión de aves plaga utilizando drones Facundo Benavides
Santiago Cancela P202501_14 Disuasión de aves plaga utilizando drones Facundo Benavides
Maximiliano Anselmi P202501_14 Disuasión de aves plaga utilizando drones Facundo Benavides
Ernesto Zampetti P202501_15 Claudio Risso

Mathias Rodríguez P202501_15 Claudio Risso

Matías Montaño P202501_15 Claudio Risso

Francisco Crócamo P202501_16 Redes neuronales para mapeo de cartografía legada Sergio Nesmachnow
Joaquín Delgado P202501_16 Redes neuronales para mapeo de cartografía legada Sergio Nesmachnow
José María Souto Ricci P202501_17 Mapeo 2D de diversos sectores de facultad con un robot Turtlebot2 Federico Andrade
Christian Deleon P202501_18 Mapeo 3D de diversos sectores de facultad con un robot de servicio AlfredZ Federico Andrade
Román Alvarez P202501_18 Mapeo 3D de diversos sectores de facultad con un robot de servicio AlfredZ Federico Andrade
Enzo Borges P202501_18 Mapeo 3D de diversos sectores de facultad con un robot de servicio AlfredZ Federico Andrade
Agustín Núñez P202501_19 Cómputo eficiente de distancias entre secuencias de ADN Martín Pedemonte

P202501_19 Cómputo eficiente de distancias entre secuencias de ADN Martín Pedemonte

Paula Abbona Santos P202501_19 Cómputo eficiente de distancias entre secuencias de ADN Martín Pedemonte
P202501_20 Reconocimiento Automático de Glosas LSU en Video Continuo Luis Chiruzzo

Manu Bervejillo P202501_20 Reconocimiento Automático de Glosas LSU en Video Continuo Luis Chiruzzo
Emilio Valle Lisboa P202501_20 Reconocimiento Automático de Glosas LSU en Video Continuo Luis Chiruzzo
Matías Saravia Toscanini P202501_21 Simulación de la difracción utilizando trazado de rayos Eduardo Fernández
Allison Labadie P202501_22 Automatización del Control de Normativas para Construcción Inteligente Bruno Rienzi
Milena Borsieri P202501_22 Automatización del Control de Normativas para Construcción Inteligente Bruno Rienzi
Bernardo Böcking P202501_22 Automatización del Control de Normativas para Construcción Inteligente Bruno Rienzi
Guillermo Figueredo P202501_23 Sistema de análisis de partidos de fútbol Héctor Cancela
Agustin Tejera P202501_24 Operadores neuronales profundos para determinación de campos de temperatura Sergio Nesmachnow

P202501_25 Detección y georeferenciación de plagas en el sector agrícola Gonzalo Tejera

P202501_25 Detección y georeferenciación de plagas en el sector agrícola Gonzalo Tejera

P202501_25 Detección y georeferenciación de plagas en el sector agrícola Gonzalo Tejera

Construcción de una herramienta multi-usuario y multi-proyecto para el soporte a la 
planificación y seguimiento de proyectos con la técnica de valor ganado

Federico Tourn 
Spangenberg

Construcción de una herramienta multi-usuario y multi-proyecto para el soporte a la 
planificación y seguimiento de proyectos con la técnica de valor ganado

Implementación de Modelo de Despacho Eléctrico para el Complejo Hidroeléctrico del Río 
Negro
Implementación de Modelo de Despacho Eléctrico para el Complejo Hidroeléctrico del Río 
Negro
Implementación de Modelo de Despacho Eléctrico para el Complejo Hidroeléctrico del Río 
Negro

Ignacio Fourcade 
Hernandez

Facundo Damián Techera 
Fernandéz

Guzman Pieroni 
Amondaray
Matías Ángel Forcelledo 
Pereda
 Bruno Emanuel Gandós 
Telis



Emiliano Gonzalez P202501_26 Sistema inteligente para la detección y control de hormigas cortadoras en montes de manzanos Gonzalo Tejera

Facundo Menéndez P202501_26 Sistema inteligente para la detección y control de hormigas cortadoras en montes de manzanos Gonzalo Tejera

Santiago Pereira P202501_27 Diego Vallespir

Luciano Carrasco P202501_27 Diego Vallespir

Maximiliano Jara P202501_27 Diego Vallespir

Bruno Lombardo P202501_28 Herramienta para el análisis de datos de enseñanza Lorena Etcheverry
Rocío Bernadet P202501_28 Herramienta para el análisis de datos de enseñanza Lorena Etcheverry
Nicolás Cáceres P202501_29 Spoiling de titulares clickbait Guillermo Moncecchi
Fabián Gurevich P202501_29 Spoiling de titulares clickbait Guillermo Moncecchi
Lorenzo Motta Santoro P202501_30 Espacialización de Datos Empresariales y Análisis Espacial Raquel Sosa
Santiago Guerra P202501_31 Salud en Cercanía Raquel Sosa
Nicolás Zorrozúa P202501_31 Salud en Cercanía Raquel Sosa
Sebastian Piceda Palmieri P202501_31 Salud en Cercanía Raquel Sosa
Joaquin Campo P202501_32 Gustavo Betarte

Mateo Daneri P202501_32 Gustavo Betarte

Nadia Verdier Lemo P202501_33 Diseño y desarrollo de un robot educativo con procesamiento de imágenes Jorge Visca
P202501_33 Diseño y desarrollo de un robot educativo con procesamiento de imágenes Jorge Visca

Joaquín Sanson P202501_33 Diseño y desarrollo de un robot educativo con procesamiento de imágenes Jorge Visca
Luis Felipe Zamora P202501_33 Diseño y desarrollo de un robot educativo con procesamiento de imágenes Jorge Visca
German Cabarro Rubil P202501_34 Diseño y desarrollo de un robot con corrección de trayectoria Jorge Visca

P202501_34 Diseño y desarrollo de un robot con corrección de trayectoria Jorge Visca

Guillermo Lara Brum P202501_34 Diseño y desarrollo de un robot con corrección de trayectoria Jorge Visca
P202501_35 Cecilia Apa

Santiago López Folle P202501_35 Cecilia Apa

P202501_35 Cecilia Apa

P202501_36 Detección de preguntas equivalentes Aiala Rosá

Construcción de una herramienta multi-usuario para el soporte a la gestión de cartera de 
proyectos
Construcción de una herramienta multi-usuario para el soporte a la gestión de cartera de 
proyectos
Construcción de una herramienta multi-usuario para el soporte a la gestión de cartera de 
proyectos

Optimización de la tokenización y representación vectorial de encabezados HTTP para 
detección de ataques web
Optimización de la tokenización y representación vectorial de encabezados HTTP para 
detección de ataques web

Facundo Cardozo 
Hundewadt

Enrique Joel Rodriguez 
Ayala 

Martín Manuel 
Schnaiderman Nuñez 

Análisis cualitativo sobre los desafíos y necesidades de la deuda técnica de software en 
Uruguay
Análisis cualitativo sobre los desafíos y necesidades de la deuda técnica de software en 
Uruguay

Juan Ignacio Cavani 
Martinez

Análisis cualitativo sobre los desafíos y necesidades de la deuda técnica de software en 
Uruguay

Camilo Fossemale 
Zanotta



Federico Luna Galipolo P202501_36 Detección de preguntas equivalentes Aiala Rosá
P202501_36 Detección de preguntas equivalentes Aiala Rosá

Nicolas Adrién P202501_37 Generación de laboratorios de Sistemas de Control Industrial sobre Cyber Ranges Alejandro Blanco
Agustin Britos P202501_37 Generación de laboratorios de Sistemas de Control Industrial sobre Cyber Ranges Alejandro Blanco
Julio Gu P202501_38 Prototipo de una red de sensores inalámbricos para la detección y disuasión de aves en cultivos Facundo Benavides

Martín Nuñez P202501_38 Prototipo de una red de sensores inalámbricos para la detección y disuasión de aves en cultivos Facundo Benavides

Bruno Lercari P202501_38 Prototipo de una red de sensores inalámbricos para la detección y disuasión de aves en cultivos Facundo Benavides

Ernesto Rován P202501_38 Prototipo de una red de sensores inalámbricos para la detección y disuasión de aves en cultivos Facundo Benavides

Andrés Conti P202501_39 Alberto Castro

Marcelo Godoy P202501_39 Alberto Castro

Mateo Mautone P202501_40 Gestión y monitorización de redes ópticas asistida por LLM Alberto Castro
Andrés Murara P202501_40 Gestión y monitorización de redes ópticas asistida por LLM Alberto Castro
Eric Tift P202501_40 Gestión y monitorización de redes ópticas asistida por LLM Alberto Castro
Micaela Lorenzo P202501_41 Gestión y control de redes ópticas desagregadas. Alberto Castro
Matías Vargas P202501_41 Gestión y control de redes ópticas desagregadas. Alberto Castro
Joaquín Fontana P202501_41 Gestión y control de redes ópticas desagregadas. Alberto Castro
Leandro Pereira P202501_42 Alberto Castro

Tomás Spoturno P202501_42 Alberto Castro

Esteban Leopardi Fleitas P202501_43 Plataforma para Monitoreo y Control en Puertos Inteligentes Laura González
Sebastian Alvarez Falero P202501_43 Plataforma para Monitoreo y Control en Puertos Inteligentes Laura González

P202501_43 Plataforma para Monitoreo y Control en Puertos Inteligentes Laura González

Ignacio Remersaro 
Coronel

Asignación de recursos óptico-móviles en una red de telecomunicaciones utilizando técnicas de 
aprendizaje automático.
Asignación de recursos óptico-móviles en una red de telecomunicaciones utilizando técnicas de 
aprendizaje automático.

Aplicación de Physics-Informed Neural Networks (PINNs) para la Predicción de la Cantidad de 
Agua en la Cuenca del Santa Lucía
Aplicación de Physics-Informed Neural Networks (PINNs) para la Predicción de la Cantidad de 
Agua en la Cuenca del Santa Lucía

 Lucas Alfonso Talin 
Alvarez


