Ej1) a)Alas 11h

Ej2) a)100m
b) -2 m/s?
c) Ver simulacién en geogebra

Ej3) a)v= 80m/s
b)v(t = 3s) = 110m/s
c)a(t = 3s) = 20m/s?

Ej4) i)
b) v(t = 55) = 18.8m/s
c) X(t=5s) =31.3 m
i)
—t/t
a)v(t) = a, tc(l —e 9
b) lim v(t) = at_

Para las graficas ver simulacion en geogebra
Ej6) h1=78m;h2=16m
Ej7) ii)— 2.06m/s?

Ej8) a)3s
b)v(t =3s) = — 4. 2m/s}'\
c)r(t = 3s) = 5.4m/i\— 6.3m}'\

Ej9) 0= 60°

Ej 10) a) 4.53 s

b)D=453m
c) Si
Ej 11) a)
)6 = 33.7°

. gdz _
i) |v0| > “/ZthZe =4.60m/s

b)6. = 51.6°; 62= 72.1°

Ej12) a) xB(t) = v, cosa *t
— _ g
yB(t) = hl + v sena *t >

(Tomando el origen del sistema de referencia a los pies del jugador 1)

b) t, =0.73s; yB(tl) = 3.01lm


https://eva.fing.edu.uy/mod/page/view.php?id=222105
https://eva.fing.edu.uy/mod/page/view.php?id=222100

D

x,(6)

— _ _ 4 _ 2
V0 = h vt —t) — St -t)

y}_z(tl) = 2.9m.
yjz(tl) < yB(tl) por lo que no logra atrapar el balén.

0.55s



