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MANDOS ELECTRONEUMATICOS



Mayor velocidad en el procesamiento y respuesta de las sefales.
Elementos para introducir sefiales
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MEMORIA ELECTRICA
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EJERCICIO EN SIMULADOR

2y 1 4
2 4
7
E_2 3
1
3 3
b
K1 K1
3
4 4
E_
4
Al
] ® et 7K
A2
o

Jh-l'_nj|4/4




Sensores de aproximacion: (sin contacto)
Magnético (tipo Reed Switch) T
Optico -—
Inductivo \

Capacitivo
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¢, Como se conecta un sensor optico con salida
multifuncional (PNP, NPN, NO, NC?
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Circuito Neumatico:




