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 Clase 27

● Compensación por adelanto de fase (2)

Diseño mejorando margen de fase

Diseño mejorando error en régimen, margen de fase, tiempos etc.

● Relación con el LGR. Ejemplo.

● Compensación por atraso de fase.

Usa transparencias:  

                - Compensación por adelanto de fase -”compensadores_a_v3.pdf”

                - Ejemplo de compensación por adelanto de fase "compensadoresb_ejemplo_v5.pdf"

Usa animaciones:   “Adelanto el lugar de las raices (animación)”
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