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Clase 15 —

- Respuesta Temporal 2 (Respuesta temporal del Sistema de Parametros
Concentrados a entradas especificas)

- Sistema de ordenl (continuacion).
- Caracterizacion de la respuesta a escalon.

- Ejemplo de disefio de motor controlado

. Linealizacion de Sistemas no-Lineales

Esta clase hace uso de las transparencias “sistemas_Jler_orden.pdf”
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Ejemplo, control de un motor eléctrico de corriente continua.
Objetivo: disminuir el tiempo de levantamiento




Linealizacion de Sistemas no-lineales
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