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Recordatorio: Habiamos obtenido la evolucidon del estado
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La matriz de transicion de estados es la matriz exponencial
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Inversion de (sl-A)

Bj :moﬁ'ﬂun C;ﬁ‘

Se invierte segun regla de Cramer:
bij(s) = -1 ) det Mji(s)
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Es un oscilador armoénico. El estado rota a velocidad angular constante a partir de la
condicion inicial. La posicion z y la velocidad z’ son las proyecciones sobre los gjes.
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