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Pinzas convencionales




Modelo transformador




Origen de los errores




Origenes de los errores

« Los errores en los transformadores de corriente,
a bajas frecuencias, como es el caso, estan
determinados principalmente por la corriente de
magnetizacion.

« Cuanto mas baja sea la corriente de
magnetizacion, menores seran los errores.

 |dealmente, los errores son nulos si la corriente de
magnetizacion vale cero y no se consideran otros
efectos de segundo orden.



Error en funcion de parametros
constructivos
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las mismas significan:
longitud del camino magnético en el nucleo
numero de espiras del secundario

Area transversal del nucleo

Ho=4Tm*10~’Vs constante del campo magnético

M
r

Am
permeabilidad relativa

Z impedancia del circuito secundario



Influencia de la carga

 En la transparencia anterior ademas de
parametros constructivos vemos que el error
es proporcional a la carga y la impedancia
del circuito secundario.

 Esto se debe a que aumenta la tension sobre
la rama magnetizante haciendo aumentar lo,

que redunda en un aumento del error.



Disminucion de los errores

 Para reducir el valor de la corriente
magnetizante existen dos metodos:

— 0 bien se incrementa la impedancia
magnetizante usando grandes nucleos, de muy
alta permeabilidad, y gran cantidad de espiras,

— 0 bien se reduce la tension sobre la rama
magnetizante bajando la impedancia del
arrollado secundario y la carga.



Influencia del entrehierro

 Efecto de entrehierro de aire
— Baja la inductancia magnetizante.
— Varia con cada operacion de apertura cierre.

— Aumenta la influencia de la posicion del
conductor dentro de la ventana.

— Aumenta influencia de campos magnéticos
externos.



Efecto del entrehierro en la
Inductancia
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Compensacion electronica
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Para vm=0, k1=-R2, k2=-L2

Electronic error reduction system for clamp-on probes and measuring current
transformers. D. Slomovitz, IEEE Transactions on Instrumentation and 11
MeasurementYear: 2000 , Volume: 49, Issue: 6, Pages: 1278 - 1281



Compensacion electronica
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Bobinas de Rogowski
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Bobinas de Rogowski
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Bobinas de Rogowski
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Bobinas de Rogowski
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Measurement of High Voltage Harmonics

R. Sandler, M. Brehm, D. Slomovitz and G. Barreto, "Rogowski Coil Design for the Measurement of
High \Woltage Harmonics," 2020 IEEE PES Transmission & Distribution Conference and Exhibition -
Latin America (T&D LA), 2020, pp. 1-5,
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Measurement of High Voltage Harmonics
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Measurement of High Voltage Harmonics
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Pinzas de gancho
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