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Formulario de Aprobaciéon Curso de Actualizacion

Asignatura: Formacion en robética educativa para educadores

Profesor de la asignatura : Dr. Ing. Gonzalo Tejera — Grado 3 - Instituto de Computacidn
Otros docentes de la Facultad:

Instituto 6 Unidad:
Instituto de Computacion

Departamento 6 Area:
Grupo MINA (Network Management - Artificial Intelligence)

Horas Presenciales: 32 hs
Ptiblico objetivo y Cupos:

Publico objetivo: docentes ensefianza primaria, media y/o universitaria, estudiantes avanzados de institutos de formacién
docente o educadores de centros de ensefianza no formal.

Cupo maximo: 30 participantes.

Objetivos:

Generales:
Formar a educadores de los distintos subsistemas educativos de nuestro pais en el uso del robot Butid como herramienta
didactica para su trabajo en el aula. De esta forma se busca acercar a los docentes a conocimientos basicos en computacion y
robdtica que les permitan: i) en primera instancia sensibilizarse con el uso y las potencialidades del robot Butia en al aula, y i) en
segunda instancia sean capaces de replicar e implementar experiencias de formacién en programacion y robética en sus ambitos
educativos.

Especificos:

Conocer los fundamentos de la robética educativa

Familiarizarse con experiencias didacticas que involucren el uso del robot como elemento pedagdgico.
Generar experiencia en el uso del entorno de programacion TurtleBots con sensores y actuadores.

Armar un kit robético Butid, reconocer y conectar sus partes y aprender cémo implementar comportamientos.
Disefiar una experiencia didactica de inclusion del robot Butia en el aula.

Conocimientos previos recomendados:
Conocimientos previos de programacion en algin entorno como ser tortugarte, etoys, scratch, logo, pypy

Metodologia de ensefianza:

1. Clases presenciales (eje estructurante de la propuesta);
1. Actividades de produccion individuales y en pequefios grupos en modalidad presencial y semi-presencial;
2. Foros de discusion, ambito en el que se profundizard semanalmente sobre los temas tratados en los encuentros

presenciales asi como mediante el cual se dara soporte y guia a los participantes durante la elaboracion del trabajo final del
curso.
Los encuentros de trabajo, las actividades y los temas de discusidn, estaran disponibles en la plataforma Moodle.
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Horas clase (tedrico): 13
Horas clase (practico): 13
Horas clase (laboratorio): 0
Horas consulta: 6

Horas evaluacién: 0

Subtotal horas presenciales 32

AU W —

Horas estudio: 10 (con soporte de consultas con docentes de FING mediante la plataforma moodle)

Horas resolucidn ejercicios/practicos: 6 (con soporte de consultas con docentes de FING mediante la plataforma
moodle)

Horas proyecto final/monografia: 12

Total de horas de dedicacién del estudiante: 60

SAREI A

Forma de evaluacion:

Se realizard mediante un trabajo final escrito: cada participante — en forma individual o en grupos de un maximo de 3
participantes — deberd presentar una Unidad Didactica o Plan de Clase en el que se utilice el robot Butid como una herramienta
para introducir o profundizar conceptos en temas curriculares. La clase a planificar debera estar dirigida a la poblacién con la cual
el educador trabaja habitualmente.

Temario:

Introduccion y fundamentos de la robdtica educativa

Introduccion al Proyecto Butia

Conceptos basicos de programacion

Estructuras de control y condicionales

Conceptos basicos de robdtica

Programacion con sensores y actuadores utilizando Tortugarte con extensiones para kits roboticos (TurtleBots)
Experiencias didacticas para la inclusién de la herramienta robot en el aula

Aspectos Mecanicos del Robot Butia
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Datos del curso

Fecha de inicio y finalizacion: 3 ediciones:
Del 10 al 26 de setiembre de 9 al12 hs.
Del 8 al 24 de octubre de 14 a 17 hs
Del 5 al 21 de noviembre de 18 a21 hs

Horario y Saldn: martes y jueves. Salén a confirmar.

Arancel:$13.080
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	Forma de evaluación:

