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b) Silaentradaesun escaldnentonces A(s)= S y en Laplace lasalida sera
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Los polos de sH(s) son los polos de Gc., pero como el sistema es estable todos |os polos de Ge,
tienen parte real negativa, por lo tanto podemos aplicar el teoremadel valor final:
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H(s)=G¢.(s).

donde n es el orden del polo en el origen de He.
Sabemosque H(0)Hg(0)#0 porque Hsy Hy no tienen ceros en el origen, de lo contrario
cancelarian un polo de He.
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c) Esfécil ver quelatransferenciadelazo abiertoes ''—AB' I:Tﬁ
Hsy Hy estan dadas en laletra, por 1o que solo resta hallar Hc.
El circuito son ssmplemente dos inversores en cascada por |0 que su transferencia es sencilla de
calcular:
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Por |o tanto la transferencia completa es:
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Los diagramas de Bode de AB(jw) sevenenlafigura4y € diagrama de Nyquist correspondiente
en lafigurab.

Para que el sistema sea estable el nimero de vueltas del diagrama de Nyquist de AR debe ser 0
dado que € nimero de polos de AR encerrados por la curva es cero.



Por o tanto para que el sistema
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sea estable es necesario que ‘
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figura 4: Diagrama de Bode
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figura 5. Diagrama de Nyquist
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AB(jwy)=100K wy por |o tanto (X:wao ,

x<l = K<J2uw,



