PROPUESTA MODULO DE TALLER (para aprobacion por la Comision de Carrera)

Nombre « . i ., . »
Actividad Especifica Aprendizaje automatico profundo para la teledeteccion ambiental
Instituto de Computacion — Instituto de Mecanica de los Fluidos e Ingenieria
Proponente .
Ambiental
Responsable Alberto Castro — Lorena Etcheverry — Angela Gorgoglione
Responsable en
INCO o FING Alberto Castro
Diseflo, implementacion y validacion de un algoritmo de aprendizaje automatico
Objetivo profundo para la generacion de mapas de uso y cobertura del suelo en la cuenca del
rio Santa Lucia utilizando imagenes satelitales.
1- Estudio de algoritmos de aprendizaje automatico profundo para la clasificacion
de imagenes satelitales.
2- Estudio de la plataforma de acceso libre Google Earth Engine y de productos
sy satelitales disponibles para el pais.
Descripcion

3- Implementacion, entrenamiento y validacion del algoritmo seleccionado en el
punto 1, para la simulacion de los productos satelitales seleccionados en el punto 2.
4- Evaluacion temporal y espacial del cambio y cobertura del suelo de la cuenca
con un Sistema de Informacién Geografica (SIG).

Aporte a / tareas
concretas del
estudiante

El estudiante adquirira conocimiento sobre modelacion para simulacion/prediccion
de procesos y/o eventos. Ganara practica con las herramientas de aprendizaje
automatico profundo que pueden ser aplicadas a cualquier dominio de estudio.
Ademas, adquirira confianza con productos satelitales y herramientas aptas para su
procesado y andlisis.

Carga horaria total 150

Carga horaria sem. 15 horas

Fecha inicio 10/04/2023

Fecha fin 16/06/2023

Ee(;rlll(:r:ii(rilz)isemos Conocimientos de aprendizaje automatico.

Cupo de estudiantes

2

Forma de Seleccion

Por escolaridad en temas afines al modulo de taller.

Método de
Evaluacion

Informe final.
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