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CAPTURA DE DATOS POR PERCEPCION REMOTA

PARCIAL SEMESTRE 1 — ANO 2016
Lunes 09 de mayo de 2016

Que debe existir entre un objeto observado y un sensor para que una imagen pueda ser capturada

Un angulo de observacion perpendicular a la superficie observada

Un flujo energético que permita la interrelacion

Que el sensor emita una sefial que sea absorbida por el objeto

Que el satélite pase cerca del mediodia por el punto observado

La energia se transfiere de un lugar a otro por tres procesos:

Radiancia-Emitancia-Reflectancia

Conveccién-Conduccion-Radiacion

Contacto-Transmision-Emision

Absorcion-Difusion-Reflexion

—

a porcién del espectro electro-magnético captada por el ojo humano se encuentra:

Entre los 0,4 y 0,7 um

Entre 8y 14 um

Longitudes de onda mayores a 1 mm.

El ojo humano puede captar practicamente todo el EEM

Corresponde al total de la energia radiada en una determinada direccion por unidad de areay por
angulo sélido de medida, para una determinada longitud de onda:

Intensidad Radiante

Radiancia

Radiancia Espectral

Emitancia

05 Los objetos interacttan principalmente de tres formas con la radiacién EEM, estas interacciones son:;

Irradiancia-Reflectancia-E mitancia

Conveccion-Conduccion-Radiacion

Transmision-Reflexién-Absorcion

Eléctrica-Magnetica-Cuantica

06 Lamayor reflectividad del agua se da en que longitud de onda del EEM:

Azul

Verde

Rojo

Infrarrojo Cercano

07 Es lasensibilidad de un sensor para registrar la radiacion EMM:

IFOV

Resolucion Espectral

Resolucion Radiométrica

Resolucion Espacial




Este tipo de orbita tiene la ventaja de que siempre ve la Tierra desde la misma perspectiva, lo que significa
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que puede registrar la misma imagen a breves intervalos:

0

10 Se

11

9 Indi

Orbita polar

Orbita geoestacionaria

Orbita eliptica

Orhita excéntrica

car cual de estas afirmaciones respecto del espectro electromagnético son correctas;

A mayor longitud de onda mayor frecuencia.

La luz ultravioleta tiene mayor longitud de onda que la infrarroja,

Los rayos gama tienen menor frecuencia que los rayos X.

A mayor longitud de onda menor frecuencia.

llama ventanas atmosféricas para la energia electromagnética:

Alas partes del espectro para los cuales la ionosfera es opaca.

A las partes del espectro electromagnético donde la absorcion de la atmdsfera es escasa o0 nula.

A las partes del espectro electromagnético donde la absorcion de la atmésfera es total o casi total.

Todas las anteriores son correctas.

La energia electromagnética que llega a la superficie terrestre interactta con la atmdsfera. A este fenémeno

se le llama dispersion, la cual se puede clasificar:

En funcién de la longitud de onda independientemente del tamafio de la particula de la atmésfera.

onda.

No hay dispersion en las longitudes de onda méas bajas y va aumentando a medida que aumenta la longitud de

En funcion de la capa de la atmésfera en la que se produce.

interactua.

En funcion de la relacion entre la longitud de onda y el tamafio de la particula de la atmésfera con la que

12 Cual o cuales de los siguientes son sensores activos:

13 Indi

RADAR y MSS

LIDARYETM

ETMyRADAR

LIDAR y RADAR.

que de que caracteristicas orbitales dependen los satélites de percepcion remota:

Angulo de vista, periodo y distancia a la tierra.

Periodo, distancia a la tierra y direccion de vuelo.

Angulo de vista, distancia a la tierra y hora de pasaje por la misma latitud.

Hora de pasaje por la misma latitud y periodo.

14 Marcar el enunciado correcto:

La radiacion visible es de mayor frecuencia que la del infrarrojo y por eso es mas energética

La radiacion visible es de menor frecuencia que la del infrarrojo y por eso es mas energética

La atmosfera es opaca a las microondas

La atmésfera es transparente a los rayos gamma y rayos X
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El sistema de almacenamiento BSQ para grabar imagenes multiespectrales consiste en:

Grabar secuencialmente las columnas de la imagen banda a banda

Grabar secuencialmente las primeras lineas de cada banda, las segundas y asi sucesivamente

Secuencialmente los primeros pixeles de cada linea y banda

Aleatoriamente las columnas de cada una de las bandas

Entendemos por correcciones radiométricas:

Los procesos que involucran exclusivamente la posicion de los ND y no su magnitud

Los procesos que conducen a la transformacion de los ND a parametros fisicos

Los procesos conducentes a minimizar el efecto del campo magnético

Los procesos que tratan de corregir pérdida de sefial entre plataforma satelital y la estacion receptora

Cuando una correccién geometrica y en referencia a los puntos de control, debemos de atender
fundamentalmente:

La cantidad de Puntos de Control a utilizar

La localizacion de los Puntos de Control en la imagen

La distribucion de los Puntos de Control en la imagen

Las tres consideraciones en conjunto

Del estudio de la signatura espectral de la materia vegetal, se ha concluido que en el intervalo espectral
entre el Visible y el Infrarrojo Medio, las hojas tienen una reflectancia;

Alta en el azul, alta en el verde, baja en el rojo y baja en el infrarrojo cercano

Baja en el azul, muy alta en el verde, alta en el rojo y baja en el infrarrojo cercano

Alta en el azul, baja en el verde, alta en el rojo y alta en el infrarrojo proximo

Baja en el azul, alta en el verde, baja en el rojo y muy alta en el infrarrojo cercano

La reflectancia de una cubierta lambertiana depende de los siguientes factores:

Caracteristicas del material, estado, naturaleza, rugosidad y color de su superficie

Orientacion de la superficie y condiciones de iluminacion

Signatura espectral

Epoca estival

Sefialar el enunciado correcto:

La suma de la emitancia, la transmitividad y la reflectividad es igual a la unidad

La suma de la absortividad, la emitancia y la transmitividad es igual a la unidad

La suma de la transmitividad, la absortividad y la reflectividad es igual a la unidad

La suma de la transmitividad, la radiancia y la reflectividad es igual a la unidad

Sefalar el enunciado correcto:

El método de interpolacion hilineal involucra las dieciseis celdas mas proximas

El método de convolucion cubica obtiene para cada celda, cuatro interpolantes que proceden de las cuatro lineas

mas cercanas, que a su vez vuelven a ser interpolados para encontrar el ND definitivo

El método de convolucion clbica obtiene para cada celda, dieciseis interpolantes obtenidos de las celdas mas

cercanas, que son ponderados para encontrar el ND definitivo

El método del vecino mas proximo significa encontrar un ND a partir de la ponderacion de los cuatro mas proximos
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22 Lacapacidad de un sensor para discriminar niveles de Radiancia dentro de una determinada longitud de
onda, se conoce como:

Resolucion espacial

Resolucion espectral

Resolucion radiométrica

Resolucién temporal

La aplicacién de color, sobre una imagen monobanda a partir de una paleta de color, con objeto de marcar
las diferencias entre niveles digitales, se conoce como:

Sistema RGB

Pseudocolor

Color compuesto

Falso color

Sefialar el factor que, a igualdad de otros factores, no influye en la resolucién temporal de un sistema
Sensor:

24

Altura orbital

La longitud de onda de la radiacion registrada

Inclinacién de la érbita

La posibilidad de modificacion del angulo de observacion

25 Se quiere obtener una imagen realzada, que solo tenga valores negros y blancos, habré que aplicar una:

Ecualizacion del histograma

Binarizacion de la imagen

Expansion lineal con saturacion del 2%

Compresion del contraste

Pardmetro que involucra a las correcciones de tipo radiométrico, geométrico y de georreferenciacion que
pueden aplicarse a la imagen por parte del distribuidor:

Nivel Digital

Nivel de Procesado

Nivel de Contraste

Nivel de Detalle

27 Lamayor reflectividad de la vegetacion se da en que longitud de onda del EEM:

Azul

Rojo

Infrarrojo cercano

Infrarrojo de onda corta

28 Proceso utilizado por los sistemas electronicos para el despliegue del color en dispositivos como monitores:

Proceso Sustractivo

Proceso Aditivo

Proceso Multiplicativo

Proceso Divisorio
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Analizando la imagen anterior y considerando que el presente histograma se corresponde a una banda del
29 sensor Landsat 8, podemos afirmar que:

Es de la b4, para una imagen con un gran volumen de vegetacion y una importante masa de agua .

Es de la b5, para una imagen con un volumen de agua muy grande y algo de vegetacion

Es de la b1, para una imagen que no presenta casi vegetacion

Es de la b2, para una imagen en que no hay ni agua, ni vegetacion

IMAGEN 01

Analizando la imagen anterior y considerando que la imagen 03 es la original a la que se le aplico una serie
de filtros, puedo afirmar lo siguiente:
Imagen 02 es obtenida luego de la aplicacion de un filtro de paso bajo y la imagen 01, de aplicar un filtro paso alto

30

Imagen 01 obtenida luego de la aplicacion de un filtro de paso bajo y la 02, de aplicar a la 01 otro filtro de paso bajo

Imagen 02 obtenida luego de la aplicacion de un filtro de paso alto y la 01, de aplicar a la 02 un filtro de paso bajo

Imagen 02 es obtenida luego de la aplicacion de un filtro de paso alto y la imagen 01, de aplicar un filtro paso bajo .
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NOMBRE ESTUDIANTE:

Resultado
Ne PTS. Ne PTS. Ne PTS. Ne PTS. Ne PTS
01 07 13 19 25
02 08 14 20 26
03 09 15 21 27
04 10 16 22 28
05 11 17 23 29
06 12 18 24 30

TOTAL PTS.

%




