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Introduccidon a la robotica a2

« El gran publico conocié la palabra robot a través de
la obra R.U.R. (Rossum's Universal Robots) del
dramaturgo checo Karel Capek, que se estrend en
1921. La palabra se escribia como "robotnik".

- La palabra robdtica, usada para describir este
campo de estudio, fue acunada por el escritor de
ciencia ficcion Isaac Asimov. La robotica concentra

6 areas de estudio:

— mecanica
— informatica } mecatronica
— electrdnica
— control automatico
— fisica
— matematica

-
mina
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Introduccidon a la robotica 2

« Para el disefio y construcciéon de los sistemas
roboticos se requieren conocimientos en:

— Analisis y modelado de sistemas dinamicos
— Sistema de control

— Sensores y acondicionamiento de senales
— Actuadores y electronica de potencia

— Sistemas de comunicacién: Interconexion
Hardware - computadora

— Programacion
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{Qué entendemos por
robot?
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Definicion de Robot

* Un robot industrial es un manipulador
multifuncional programable, capaz de mover
materias, piezas, herramientas o dispositivos
especiales, segun trayectorias variables,
programadas para realizar tareas diversas
[RIA2011].

« Un robot inteligente es un robot del cual se
espera que aprenda y ejecute tareas aun en
ambientes cambiantes. Un robot inteligente es
una maqgquina capaz de extraer informacién de
su ambiente y usar ese conocimiento para
moverse en forma segura cumpliendo un
proposito y sentido [Arkin1998].
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Definicion de
automatizacion

Buscar definiciones de automatizacion.
Elegir la mas representativa.
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Definicion de
automatizacion

 Dicho de un mecanismo o de un aparato: Que funciona
en todo o en parte por si solo. Lavadora, expendedora
automatica.

« Dicho de un acto o de un movimiento: Maquinal o
indeliberado.

« Perteneciente o relativo al autémata.

« Ciencia que trata de sustituir en un proceso el operador
humano por dispositivos mecanicos o electronicos.
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Sensores, Actuadores y Control

+ Un humano tiene ojos, oidos y otros 6rganos
sensoriales ademas de manos, piernas, bocay
otras partes del cuerpo para actuar.

 Un robot recibe informacion sensorial a traves de
Sus sensores y actua sobre el medio utilizando
sus actuadores o efectores.
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Sensores

« Ejemplos




Actuadores

« Ejemplos
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Control

« Ejemplos
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Historia de la Robodtica

« Telemanipulador, 1948.

« Manipulador industrial, 1956.

« Vehiculos Guiados Automaticamente.
« Fabrica negra.

« Vehiculos Planetarios




Ejemplos

Khepera Il (K-
Team)

SDR-4X Il
(Sony{

Nomad Piofﬁeer Genghis MiroSot
(Ngmadic) (ActivMedia) (MIT) (FIRA)
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Algunos usos de los

* Los robots son utilizados generalmente
para sustituir a las personas en tareas
repetitivas (aburridas), peligrosas o
donde se requiere alta precision.

« Los robots industriales son utilizados
para reemplazar a las personas por
razones de seguridad o econdmicas.

 Un ejemplo en medicina, son los robots
meédico para telepresencia. Evita que los
pacientes tengan que desplazarse para
ver a un especialista.
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Mas usos de los Robots

 Educacion

e Agricultura

e Industria automotriz
e Construccion

* Entretenimiento

« Laboratorios: ciencia, ingenieria, etc.
* Seguridad: vigilancia, patrulla, etc.

e Industria manufacturera

e Militar: remocion de minas explosivas, ataque, etc.

* Mineria, excavacion y exploracion

* Transporte: a¢reo, terrestre, ferroviario, espacial, etc
e Almacenamiento en depositos

* Cudado de la salud: hospitales, cuidado de pacientes,

e i na cirugias, investigacion, etc.
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Qué proyecto te gustaria
desarrollar en el curso




Competencias

« Torneos deportivos
— Futbol de Robot.
— Sumo
— Misidon de Rescate
— Laberintos
— Segquidores de linea

« Categorias
— Simuladas
— Internet
— Real

network management | artificial intelligence



network management | artificial intelligence



Sumo.uy - Liga SumBot 12

« Listo para usar
— Servidor de video
Doraemon.
— Diseno eléctrico.
— Disefno mecanico.

- El desafio es programar estrategias atacando
algunos de los problemas de Al y robdtica.

« https://sumo.uy
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https://sumo.uy/
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http://www.robotics.org/

(Preguntas?
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