Rodadura sin deslizar

Az =AO0xr

V=wkT
Donde:

e Az es el desplazamiento lineal de la rueda

e A es el cambio de angulo en la rueda

e v es la velocidad lineal de la rueda

e w es la velocidad angular de la rueda

e 7 es el radio de la rueda
Velocidades lineales y angulares - Forward kinematics

Vg + v; (wg + w;).r

Donde:

e v y w son las velocidades lineales y angulares

e v, v v; son las velocidades lineales de cada rueda

e wy v w; son las velocidades angulares de cada rueda

r es el radio de la rueda

[ es la distancia entre las ruedas



Inverse kinematics

i_v—(l/2)>|<w
v+ (1/2) xw
wd—f

Donde:
e v y w son las velocidades lineales y angulares
e vy y v; son las velocidades lineales de cada rueda

e wy y w; son las velocidades angulares de cada rueda

r es el radio de la rueda

[ es la distancia entre las ruedas



