
Sistemas de Comunicación

Clase 18: Receptor de Correlación

Probabilidad de error: Caso M-ario



Objetivo

 Diseño II: Receptor de correlación.

 Probabilidad de error: Caso M-ario



Diseño II: Receptor óptimo
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Diseño II: Receptor de Correlación 
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Receptor óptimo: Caso Polar
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Caso Polar
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Se puede extender el resultado para señales M-arias



Comparación Receptor de Correlación-Filtro 
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Comparación Receptor de Correlación-Filtro 

Acoplado

Respuesta filtro apareado  

Respuesta receptor de correlación  



Comparación Receptor de Correlación-Filtro 

Acoplado

Respuesta filtro apareado  

Respuesta receptor de correlación  
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Probabilidad de error caso M-ario

 Señalización binaria genera inmunidad frente al ruido porque

solo tiene que distinguir entre dos niveles pero puede requerir

un gran ancho de banda BT=r/2

 Si queremos trasmitir una fuente binaria utilizando menor

ancho de banda podemos empaquetar l símbolos y formar una

fuente M-aria con M= 2l niveles.

 Ej: 00 ‘0’ l=2 M= 22 =4

01 ‘1’

10 ‘2’

11 ‘3’



Probabilidad de error caso M-ario 
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Probabilidad de error caso M-ario
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Probabilidad de error caso M-ario
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Probabilidad de error de bit en 

trasmisión M-aria
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