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Esquema

e Validacion
 Mitigacion de oscilaciones
e Conclusiones
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Introduccion

Facultad de Ingenieria

Estrecha cooperacion por parte de UTE:
Planificacion de la Explotacion y Estudios
Estudios y Proyectos
Protecciones de Transmision
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Introduccion

sincronismo frente a pequenas perturbaciones.

Porqué importa?

e Condicion necesaria para estabilidad transitoria.
o (Calidad de servicio.

e Aporta informacion dinamica relevante.

e Hay poderosas herramientas de analisis.
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Introduccion

Linealizacion:

= Ax Se estudia la respuesta a una condicion inicial
x(0)=x,  fueradelequilibrio.
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Introduccion

e izquierdos u.eC”.
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Introduccion
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Descripcion del modelo

e Modelo PSS/E de UTE,
migrado a DSAT (Powertech Labs).
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Descripcion del modelo

Contingencias

e Linea Young-Terra, 150 kV

e Linea San Javier-Fray Bentos, 150 kV

e Barra Trinidad, 150 kV

e Linea San Javier-Salto Grande, 500 kV

e Conexion SG Uruguay-SG Argentina, 500 kV
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Analisis modal
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Analisis modal

Parametros de referencia (UTE, CAMMESA)

Coeficiente G de amortiguacion minimo: 5%,
equivalente a un 73 % de atenuacidn entre picos consecutivos
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Validacion
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Mitigacion de oscilaciones

FACTORES DE PARTICIPACION DEL MoDO Rio NEGRD

Factor de Maquina Central
participacion
1 TER 131G135 | TERRA
0,83 TER 134135 | TERRA
0,83 TER 132135 | TERRA
0,53 TER 133G135 | TERRA
0,37 BAY 71G7.00 BAYGOERIA
0,37 BAY 72G7.00 BEATGOERRIA
0,33 BAY 73G7.00 BAYGOERRIA
0,04 BOT 101G10.5 | BOTNIA
0,03 BOT 102G10.5 | BOTNIA
0,02 SGU 134G138 | SALTO GEANDE
0,02 SGU 139G138 | SALTO GRANDE
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Mitigacion de oscilaciones
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Figure 2.8: Falta en linea FB-5J. :{ngufas de rotor con y sin PSS.
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Conclusiones

» Validacion sobre modelos PSS/E y DSAT
» Mitigacion de oscilaciones mediante PSS
s Capacidad local de hacer estos estudios

» Formacion de recursos humanos
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Gracias por su atencion!
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Validacion
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Descripcion del modelo

e Condiciones de la licencia academica del paquete.
e Obijetivos concretos del trabajo

- Investigacion académica

- No es un estudio de planificacion de la red

* El modelo usado tiene el nivel de detalle necesario para
los objetivos del estudio.
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Meade shape del modo Fio Negro.
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Descripcion del modelo

Unidad Modelo de | Sistema de | PSS Reg. de
maguina excitacion velocidad
ALMAFUERTE GENSAL X e e
EZEIZA GENSAL X e Slack
RODRIGUEZ GENSAL X X X
YACIRETA GENSAL X X X
SAITO GRANDE | GENSAL UDM UDM | IEEEG2
TERRA GENSAL UDM X X
BAYGOERRIA GENSAL IEEET? e e
PALMAR GENSAL UDM X IEEEG3
BATLLE 4a GENROU X e e
BATLLE 3a GENROU UDM X IEEEGI
BATLLE &a GENROU UDM X IEEEGI
PTA DEL TIGRE | GENROU | ESACEA X IEESGO
BOTNIA GENROU UDM e IEEEGI
CTR GENROU IEEET? e e
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