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Acci6n de control del sistema cuyo objetivo es mejorar la estabilidad en pequenia
sefal, particularmente el amortiguamiento, mediante ...
... la modulacion adicional de la excitacion de la maquina sincrona.

Idea basica: Introducir en el torque 7, una componente proporcional y opuesta a w

AT, (t)=—k,Aw(t)

But... it's not so easy!

Nos conformamos con A Te<jw) aprox en com‘mfase con A w<jw>

al menos en alguna banda de frecuencia de interes...
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Aw se puede medir, pero el camino hasta AT, es algo largo.....

Aw— PSS—> AVR— Exc > E,—»Y¥ ., —T,
—FE,

— Cargas Resistivas > P,— T,

Esquema basico
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Procedimiento de sintesis:

e Analisis modal del sistema — modos problema (0, wi),

e Determinar maquinas adecuadas: factores de participacion,

e Determinar banda de frecuencias BF de los modos a amortiguar,

 Disenar el lead/lag para compensar la fase en la transferencia % en BH,

 Elegir Ks para asegurar amortiguamiento requerido.

e Porqué no Ks muy grande?
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