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Nombre Notación Matricial Matriz Ecuaciones

Admitancias de cortocircuito

[

I1
I2

]

= Y

[

V1

V2

]

Y =

[

y11 y12
y21 y22

]

I1 = y11V1 + y12V2

I2 = y21V1 + y22V2

Impedancias de vaćıo

[

V1

V2

]

= Z

[

I1
I2

]

Z =

[

z11 z12
z21 z22

]

V1 = z11I1 + z12I2

V2 = z21I1 + z22I2

Transmisión (constantes generales)

[

V1

I1

]

= T

[

V2

−I2

]

T =

[

A B

C D

]

V1 = AV2 −BI2

I1 = CV2 −DI2

H ı́bridos

[

V1

I2

]

= H

[

I1
V2

]

H =

[

h11 h12

h21 h22

]

V1 = h11I1 + h12V2

I2 = h21I1 + h22V2

En la siguiente tabla los parámetros t11, t12, t21 y t22 son los parámetros de transmisión A, B, C, y D respectivamente
y ∆x el determinante de la matriz de parámetros x con x ∈ {z, y, h, g, t}

Tabla 1: Relaciones entre Parámetros

1


