
Fundamentos de robótica autónoma 
 

 

Práctico 2.a – Sensores y actuadores. 
    

Lectura recomendada 
Clases de elementos estructurales del curso. 

Ejercicio 1 
Deduzca la ecuación para el cálculo incremental del promedio. 

Ejercicio 2  
Investigue sobre los sensores utilizados en autos autónomos, indicando las características 
más relevantes, y sus ventajas y desventajas. 

Ejercicio 3 
Compare los sensores de distancia que se incluyen en los kits Lego NXT [1] y Butiá 2.0 [2]. 

Ejercicio 4  
Evalué el sensor LIDAR 360 Laser Distance Sensor LDS-02 proporcionado por la empresa 
Robotis [3]. 

Ejercicio 5 
¿Qué es una IMU? ¿Qué sensores la componen? 

Ejercicio 6 
Indique la diferencia entre actuador, efector y motor. 

Ejercicio 7  
Compare los motores XL430-W250-T [4] y servo LEGO NXT [5]. 
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