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Proyecciones planas

Proyecciones cartograficas cuya superficie subjetiva es un plano.
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Proyecciones planas

Proyecciones cartograficas cuya superficie subjetiva es un plano.

Suelen utilizarse para representar grandes porciones de la
superficie terrestre, por lo que se trabaja a escalas muy
pequenas, por ejemplo del orden de 1 : 40.000.000.

Esto permite que sin perder precision cartografica, podamos
considerar como superficie objetiva representativa de la Tierra
a la esfera, en lugar del elipsoide de revolucion.
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Proyecciones planas

Apreciacion grafica.

Define la menor separacion entre dos puntos que un
usuario promedio puede distinguir al leer una carta.

El estandar para esta separacion es de ¥4 de mm, es decir 0.00025m.
(10km)

Para un mismo punto, las diferencias en las coordenadas
resultantes de utilizar la esfera o el elipsoide, estan muy por
debajo de la apreciacion grafica, por lo que lo veremos como un
mismo punto.
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Proyecciones planas

En estas proyecciones, el plano de proyecciéon o “plano de
cuadro” es tangente a la esfera en un punto llamado “polo de la
proyeccion”.

- La superficie objetiva que representa a la Tierra sera una esfera Ademas. estas

proyecciones deben
, ~ . cumplir
- Los circulos maximos que pasan por el polo de proyeccion se

representan como rectas que conservan los acimut.

tres condiciones

- Los puntos de las superficie objetiva que equidistan del polo de
proyeccion, se representaran en el plano por circunferencias
con centro en la representacion del polo de proyeccion.
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Proyeccion plana modo polar

Inicialmente consideramos un
cuadrilatero infinitesimal ABCD sobre la
superficie objetiva y un plano 1 tangente
en el polo terrestre norte.

Meridianos -> rectas por el polo de |a
proyeccion.

Paralelos -> circunferencias concéntricas
en el polo de la proyeccion.

En estas proyecciones se trabaja,
generalmente, con la colatitud 8.

5=90°- @




Proyeccion plana modo polar

" r=R.sind
PN __mﬁjm Llamamos m a PNa. m sera funciéon de 9.
/ ?’\j Por lo que la Ley de la Proyeccion Plana
7 \ Polar sera:

m = f(9)
AX = A2




Coeficientes de anamorfosis

m___ dm
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Coeficientes de anamorfosis

Coeficiente de deformacion transversal o paralela a
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Coeficientes de anamorfosis

Coeficiente de deformacion transversal o paralela a

F — 7\ I _ mdi m
[T ﬁvﬁw e \ ~AC rdl Rsind
\ \%4 / Coeficiente de deformacién meridiano
o ab dm
B =

AB RdS




Proyeccion plana modo polar

Coeficientes de anamorfosis

| Coeficiente de deformacion transversal o paralela a
F i 7\ v — ac mdi m
I;"" I— ﬂ\,ﬁw e \ ~AC rdl Rsind
\ \4 R/ Coeficiente de deformacién meridiano B
ab dm
P =18~ Rrds
Coeficiente de deformacion superficial p
ab.ac mdm

h="1Bac - %P = Rzsnods



Coeficientes de anamorfosis

m dm

// Coeficiente de deformacién angular

C A [ a

esfera plano

tan Ac tanu’
u—AB}r u' =

&8



Proyeccion plana modo polar

Coeficientes de anamorfosis

Coeficiente de deformacion angular

tanu  ab AC =E

esfera plano

a AC can ac
= Y T

Operando, operando, y o «—B
apIicanGIc.) artilugios Au = sin(u +u)—— 5
matematicos...
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Condicién: longitudes sobre
los meridianos sin
deformacion.




L\ ] N ELER 1] El#equidistante meridiana

Condicién: longitudes sobre
los meridianos sin
deformacion.

a un punto genérico P(5; A1)

Xp = msin Ad = R4 sin A4

Yp = mcos AA = Ré cos Al




L LN ET ER G Elfequidistante meridiana

Condicién: longitudes sobre
los meridianos sin
deformacion.

Xp = msin AA = Ré sin AA

Yp = mcos Ad = Rd cos Ad

m R& a

*= Rsind B Rsinéd B sin &




L LN ET ER G Elfequidistante meridiana

Condicién: longitudes sobre
los meridianos sin
deformacion.

Xp = msin AA = Ré sin AA

Yp = mcos Ad = Rd cos Ad

oom R& B a
"~ Rsiné Rsiné siné

o




L\ ] N ELER 1] El#equidistante meridiana

Condicién: longitudes sobre
los meridianos sin
deformacion.

Xp = msin AA = Ré sin AA

Yp = mcos Ad = Rd cos Ad

m R& a

*= Rsind B Rsinéd B sin &



O LI E R ] Eldequidistante meridiana

Condicién: longitudes sobre
los meridianos sin
deformacion.

Xp = msin AA = Ré sin AA

Yp = mcos Ad = Rd cos Ad

oom R& B a
" Rsind Rsiné siné
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Proyeccion plana polar
JN SeliefSENIE transversal o paralela
AR \
X Condicion: longitudes sobre
&\ los paralelos sin
" % X deformacion.
| a un punto genérico P(5; Ak)
B X, = msinAA = R sin 6 sin A2
PNyReing ia i i"' Yo = mcosAAd = Rsiné cos Ad
=Hsi A .
Ky :Bi
; |




MO I EN EN1o) E I gl i elit transversal o paralela

Condicién: longitudes sobre
los paralelos sin
deformacion.

Xp = msinAA = R sin § sin AA

Yo = mcosAA = Rsind cos AL

Rcosd dd

m = Rsiné entonces g = “Rds cos§
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MO I EN EN1o) E I gl i elit transversal o paralela

Condicién: longitudes sobre
los paralelos sin
deformacion.

Xp = msinAA = R sin § sin AA

Yo = mcosAA = Rsind cos AL

Rcosd dd

m = Rsiné entonces g = “Rds cos§

a—f 1—F 1—coséd

Al — __ _
YMax =T R T 1+ B 1+ coso



L ea N ELEN T BT (S =111 (=S transversal o paralela

Condicién: longitudes sobre
los paralelos sin
deformacion.

Xp = msinAA = R sin § sin AA

Yo = mcosAA = Rsind cos AL

Rcosd dd

m = Rsiné entonces g = “Rds cos§

a—f 1—F 1—coséd

Al — __ _
YMax =T R T 1+ B 1+ coso
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MO LN ELER ) Eldequivalente

Condicién: areas de
pequefas figuras sin
deformacion.

B mdm 1
"~ R?sindds

u=a.p

mdm = R?siné dd

m = 2R sin—
m S1I1 2

A" = AA




PN

Rsing /2] o
g/

m=2Rsins /2 : a

A

LI N ELER o] Eldequivalente

Condicién: areas de
pequefas figuras sin
deformacion.

a un punto generico P(5; A4)

)
Xp =msinAAd = 2R sinisin&}l

0]
Yp = mcosAA = 2R sinzms AA



LI LN ELER o] Eldequivalente

Condicién: areas de
pequefas figuras sin
deformacion.

)
Xp = msinAA = 2R sin 2 sin A4

)
Yp = mcosAA = 2R Sil]E cosAA

fi)
R oS5 dd

&
] E T — —
n = 2Rsin; entonces g = ds cos >
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L\ N ELER o] Eldequivalente

Condicién: areas de
pequefas figuras sin
deformacion.

)
Xp = msinAA = 2R sin 2 sin A4

)
Yp = mcosAA = 2R Sil]E cosAA

R cnsgdﬁ )

] __ 2 _ “
n = 2Rsin; entonces g = ds cos >
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Condicién: areas de
pequefas figuras sin
deformacion.

)
Xp = msinAA = 2R sin 2 sin A4

)
Yp = mcosAA = 2R Sil]E cosAA

R cnsgdﬁ )

] __ 2 _ “
n = 2Rsin; entonces g = ds cos >
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