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Algunos conceptos de CFD
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« Se divide el dominio de cémputo en un gran
numero de celdas o volimenes de control.
(MALLADO)

* En cada celda las ecuaciones diferenciales de
conservacion que describen el movimiento del
fluido se aproximan con ecuaciones algebraicas
que relacionan las variables como presion,
velocidad, temperatura de la celda con los valores
en las celdas adyacentes.

* Estas ecuaciones se resuelven numéricamente
para obtener la configuracidn del flujo, con la
resolucién de la malla.
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* Hasta el momento hemos considerado sistemas

pseudohomogéneos: No hay fendmenos de resistencia a la
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transferencia de masa en el seno de la fase liquida y las zonas de

mezcla ocupa todo el reactor, o eventualmente cada una de las

zonas de un modelo combinado.

« Evidentemente, alin considerando pseudohomogéneo, un

sistema real presenta distintas zonas de mezcla. Una

aproximacion modelistica debe recurrir a la fluidodindmica

computacional (CFD).

« La CFD permite estudiar los efectos de los sistemas de mezclado,

los tiempos de mezcla, la aparicion de zonas muertas, la
disipacion de la energia, efectos térmicos, etc.

* Lo primero que se hace en CFD es construir un mallado que tenga

en cuenta la geometria del objeto a representar. Hay diferentes

técnicas de mallado; cuanto mas elementos tenga la malla, mejor

sera la representacion, pero también involucrara mayores

necesidades computacionales. En general se trata de trabajar con

el menor nimero de elementos a partir del cual no se notan

diferencias significativas en los resultados.

* Una vez definido el mallado, en cada elemento es necesario
resolver las ecuaciones fundamentales (Ecuaciones de Navier

Stokes) para determinar la fluidodinamica.

« Para los sistemas reactivos se deben acoplar los términos de
reaccion. Esto puede generar complejidades numéricas por los

distintos tiempos involucrados en los procesos.
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Fig. 1. Schematic diagram of four gas mixing designs: (3) bottom diffusers, (b) gas Wif. (c) cover mounted lances, and (d) bubble guns
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Fig. 4. Contours of velocity magnitude for liquid phase from the front view: (3) bottom diffusers. (b) gas iR, (¢) cover mounted Lances, and () bubbie gurs.
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