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Protocolo ADS-B

Automatic Dependent Surveillance-Broadcast
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¢, Como enviamos los datos?

* Dado un conjunto de ceros y unos,
 ;,cOMo los enviamos por la antena?
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La informacion se envia en
paguetes

., Qué es un paguete en comunicaciones?
e ., Para qué sirve?
* . COmMo lo identificamos?
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Paguetes ADSB
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Recepcion ADSB
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https://www.youtube.com/watch?v=9QfbtA_benw


https://www.youtube.com/watch?v=9QfbtA_benw

Qué gueremos lograr?

1)Detectar el preambulo.
2)Convertir las muestras en bits.
3) Decodificar los bits:
e |dentificar el vuelo
* Ubicar las observaciones en un mapa
* Visualizar otros datos: altura, velocidad, etc.

* En una primera etapa nos concentraremos en 1)
y 2) con datos de aviones grabados.

* En una segunda etapa afinaremos 1) y 2), se
obtendra 3) para datos grabados y lo
probaremos luego para detectar aviones en
linea.
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