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Jerarquia de Chomsky




Jerarquia de Chomsky

recursivamente enumerables

sensibles al contexto

Tipoi C Tipoi-1

i e{1,2,3}

libres del contexto

lenguajes

regulares




Gramaticas Irrestrictas
G= (V,T,P,S)

Es un formalismo para especificar cierto tipo de lenguajes

- V: conjunto finito de variables

: conjunto finito de terminales

: conjunto de reglas de produccion
: simboloinicial SV

a>p /ap €(VUT)
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Lenguaje recursivamente enumerable

SeaG=(V,T,P,S) unaGl
Aun lenguaje generado por una Gl se le [lama recursivamente
enumerable

L(G)={xeT" /] S="x}



Ejemplo
Sea el lenguaje

L={0kk2k/ k>0}

Ya vimos coOmo construir una gramatica que genere L

Ahora, {como construir un automata para reconocer las tirasde L ¢



Maquina de Turing
N\:(Q,Z,F,ﬁ,co, b, F)

- Q:conjunto de estados
- X:alfabetodeentrada

- T:alfabetodelacinta X T -{b}

- (,: estadoinicial (q,€ Q)

- B:simbolo que denota los espacios en la cinta vacios
- F:conjunto de estados finales F={q,}

- §:funcidn de transicion
0:QxI'» QxIx{l,D}




Maquina de Turing

|

d, la,la,l......1a__la |

8:QxI'» QxI'x{l,D} acX




Maquina de Turing

T .

6(qj,al) =(q,,X,D) a X




Maquina de Turing
SeaunaM:(Q,x,T,d,q,,b,F)

Aun lenguaje reconocido por una MT se le llama recursivamente
enumerable

L(M)={x €X" [ (9, )T aq.e, cona,a, €T, q. €F}




Ejemplo

L={0"k2k/ k>0}

Y.Y.D

0,X,D e
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Otro ejemplo

Sea el lenguaje
L={a"#b™ ,con mmultiploden}

Construyamos una Maquina de Turing que lo reconozca



Jerarquia de Chomsky

recursivamente enumerables

sensibles al contexto e,

Tipoi C Tipoi-1

i e{1,2,3}

libres del contexto

lenguajes
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Lenguaje Sensible al Contexto

Sea G =(V,T,P,S) una GSC

Aun lenguaje generado por una GSC se les llama lenguaje
sensible al contexto

L(G)={xeT" /] S="x}

Este tipo de lenguajes son reconocidos por los [lamados
Autdématas Lineales Acotados




Autdmata Lineal Acotado (LBA)

Los LBA son similares a las maquinas de Turing pero la diferencia es
que restringen los movimientos en la cinta entre 2 marcas.

M:(Q,x,T,9,q,,4,8,F)

- Q:conjunto de estados

- X:alfabetodeentrada

- T:alfabetodelacinta X<T

- q,:estadoinicial (q,€ Q)

- F:conjunto de estados finales F=1q.}

- O&:funcionde transicion
0:QxI'» QxIx{l,D}



Maquinas de Turing

Otros modelos de MT

- convarias pistas

- convariascintas

»

- conunacinta “semi-infinita

no deterministas

Qmputadoras de funcm@
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