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● Los actuadores producen efectos físicos sobre el entorno bajo el control del robot.
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● Disciplina nueva. Formalmente se inicia en el 1956.
● Los trabajos en IA tratan de comprender las entidades inteligentes.
● Aprender más de nosotros mismos.
● La filosofía busca desde hace más de 2000 año comprender como se ve, aprende, 

recuerda y razona.
● A diferencia de la psicología o filosofía se enfoca también en la construcción.



● ¿Cómo es posible que el cerebro tenga la capacidad de percibir, comprender, predecir, 
y manipular un mundo tan grande y complejo?

● Desde la aparición de la computadora se vio en ella un cerebro electrónico.
● La búsqueda de este elemento artificial es factible, “solo basta con mirarnos”.
● Atrae científicos de diversas disciplinas.
● En la actualidad la IA abarca una gran cantidad de subcampos.



● La IA sintetiza y automatiza tareas intelectuales. Luego, el campo de aplicación
es universal.

● A lo largo de la historia se han seguido 4 enfoques que veremos a continuación.
○ Racional vs Humano:

“Todos sabemos las reglas del ajedrez, pero no todos somos maestros”
○ Pensamiento vs Comportamiento

 Ing. Aerodinámica “Máquinas que vuelen como palomas de forma que 
puedan incluso confundir a otras palomas”



● Centrado en los humanos:
○ Sistemas que piensan como humanos (útopico)
○ Sistemas que actúan como humanos

● Centrado en la racionalidad
○ Sistemas que piensan racionalmente
○ Sistemas que actúan racionalmente



● Herencia, ideas, puntos de vista y técnicas
○ Filosofía 
○ Matemáticas 
○ Psicología 
○ Lingüística 
○ Computación 
○ Economía 
○ Neurociencias 
○ Cibernética 
○ Programación



● Representación de conocimiento. 
● Entendimiento del lenguaje natural. 
● Aprendizaje. 
● Planificación y resolución de problemas. 
● Inferencia. 
● Búsqueda. 
● Visión.



● Test de Turing 
● Deep Blue 
● GoogleCar





● Comienza en el 2009 
● Se desarrolla en base a una plataforma robótica de software y hardware libre




