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Sistema de coordenadas

Coordenadas cilindricas:
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Coordenadas esféricas:
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Coordenadas curvilineas intrinsecas:

Triedro de Frenet:
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Movimiento Relativo:

Formula de cambio de la derivada de un vector:
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% derivada temporal en el sistema movil S’

dA  d'A L
= +Ox A

dt dt & velocidad angular de S’ respecto al sistema S.

Teorema de Roverbal: 7 = v/ + v donde:
7 (v") velocidad absoluta (relativa) de P;
Ur = Uy + & x 1 velocidad de transporte de P;
Uy velocidad absoluta de O, =P -0



Teorema de Coriolis: @ = &’ + dr + dc donde:

@(d’) aceleracion absoluta (relativa) de P;

ar =iy + % x ' 4+ @ x (& x ) aceleracion de transporte de P;
@, aceleracion absoluta de O, 7/ = P — O/

dc = 2@ x v aceleracion de Coriolis

Movimiento Central:

Primer preintegral: r20 = %

Formulas de Binet:
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Leyes de Kepler:
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Para la trayectoria eliptica:
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2. Velocidad areolar: d— = — =cte
dt 2m

2 , .
3. T? = Z—a® periodo del movimiento.



